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(54) Dispositif de reglage de la tension de fonctionnement de commandes flexibles, en particulier de commandes 
fiexibles pour vehicules automobiles. 



(^7) Le dispositif comprend un c§ble 1 , dont une extr6mit6 est 

associee a un corps de forme g6ne>alement allong6e 10. 

susceptible d'etre reli6 a un organe mobile F, comprenant : un 

corps a manchon 12 susceptible d'etre caI6 sur ledit corps de 

forme g6ne>alement allongSe 10 et de cooperer, dans le 

rapport de transmission de pouss6e 4 avec ledit organe mobile 

F. et des moyens d'engagement 11, 14. 15. entre ledit corps 

de forme generalement allong6e 10 et ledit corps a manchon 
Qf) 12. pouvant etre commandes seiectivement entre une position 
^ d'ouverture et une position de fermeture. 
™ Les commandes sont associees a I'embrayage a friction ou a 
I I'accelerateur. 
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D1SP0SITIF DE REGL AGE DE LA TENSION D E FONCT I ONNEMENT 
DE COMMANDES FLEXI BLE S » EN PARTICULIER DE COMMAN PES 
FLEXIBLES POUR VEHICULES AUTOMOBILES . 

La pr£sente invention se rapporte aux 
dispositifs qui permettent de r£gler la tension 
de f onct i onnement de commandes flexibles, telles 
que celles utilis£es pour commander l'embrayage 
5 5 friction ou I ' ac c£ 14 rateu r d'une automobile. 

Ces commandes comprennent essent i e I lement 
un cSble m£tallique mont£ de telle sorte qu'il puisse 
glisser d I'int^rieur d'une gaine tubulaire flexible, 
et ayant une extr£mit# relive 6 I'organe qui actionne 

10 la commande (par exemple la p£dale d'embrayage ou 
la p6dale d ' acc4 l^rateur d'une voiture) et l'extr£mit£ 
oppos6e relive d I'organe command^ (par exemple, 
ce qui est appelS la "fourche" et qui permet de 
d£senc lencher l'embrayage d friction ou le levier 
qui commande 1 1 o r i ent a t i on de la vanne £ papillon 

15 du carburateur d'une voiture). 

La figure 1, qui illustre la technique 
connue, montre une solution de montage d'une commande 
flexible comprenant un cable 1, dont est representee 
l'extr£mit£ relive £ un organe mobile tel que la 

20 fourche F, qui permet de commander le d£ senc lenchement 
de l'embrayage £ friction d'une voiture. 

Dans ce but, est associ£ £ l'extr£mit£ 
du c§ble, un corps de forme g£n4ralement allong£e 
2 dont I'extremite oppos£e au cSble 1 pr^sente un 

25 f i letage 3. 

Le corps 2 traverse I'encoche (comme on 
le voit expli citement sur les figures) dont est 
dot£e I'extrftmitt libre de la fourche F. 

Sur I*extr6mit6 filet£e 3 du corps 2 est 

30 caie un element de centrage4, ayant une conformation 
compl4mentai re avec la conformation, g£n6ralement 
arquee, de l'extr£mit£ libre de la fourche F. 
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De plus, sur l*extremite" 3 d u corps 2 
sbnt viss£s un ecrou 5 et un contre-^crou 6 qui 
bloquent Le corps 2 par rapport & L"4L4ment de 
centrage 4, s'opposant au mouvement d'extraction 
5 du corps 2 par La fourche F, provoquS par une traction 
exerc^e sur Le cSble 1, en vue de commander 
1 1 osci I lat i on de La fourche F dans Le sens indiqu£ 
par La fLeche d La figure 1. En d'autres termes, 
L'ecrou 5 et Le contre-^crou 6 ont pour fonction 

10 de stabiLiser La Liaison entre L'extremite du cSble 
1 et La fourche F, destin£e £ §tre commandee par 
ce m§me cSbLe. 

La tension de f one t i onnement de La commande 
fLexible peut §tre r£gl£e au moment du montage de 

15 La commande elle-m§me, en faisant varier La position 
de l'ecrou 5 et du contre-£crou 6 sur La partie 
filet£e 3 du corps allonge 2. 

IL s'agit en g£n£ral d'une operation 
n£cessitant un temps relat i vement Long ainsi qu'une 

20 grande habilete de La part de ceLui qui L'effectue, 
au point d'en excLure La possibility de realisation 
par un simpLe aut omob i I i s t e, par exempLe. 

La pr^sente invention a pour objet de 
fournir un dispositif de reglage de La tension de 

25 f one t i onnement de commandes fLexibLes comprenant 
un c§ble, dont une extr#mit4 est associe"e k un corps 
de forme ge* ne>a Lement allongee susceptibLe d'etre 
relie I un organe mobi Le, qui permette de simpLifier 
au maximum l f ope>ation de montage et de reglage 

30 de La commande. Ainsi, dans Le cas de L 1 application 
£ commandes fLexibLes montees sur des voitures, 
L'ope>ation de reglage peut §tre faciLement effectuee 
m§me par Le simpLe automobiliste, sans qu'il soit 
n£cessaire de recourir & des techniciens specialises. 

35 D'apres La prgsente invention, cet objet 
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est atteint par un dispositif du type sp£cifie 
ci-dessus^. caract£ris£ par Le fait qu'il comprend : 

- un corps & manchon susceptible d'§tre 
cal£ sur ledit corps de forme g£ne>a lement allong£e 

5 et de coope>er, dans le rapport de transmission 
de pouss£e avec ledit organe mobile, et 

- des moyens d'engagement entre ledit 
corps de forme g£n£ralement allong£e et ledit corps 
3 manchon, pouvant §tre commandes s£ le c t i vement 

10 entre une position d 1 ou ve rt u res , dans laquelle on 
peut faire glisser le corps de forme g£ne>alement 
allongge 3 l'inte>ieur du corps 2 manchon par un 
r£glage de la tension de f on c t i onnement de la commande 
flexible, et une position de fermeture, dans laquelle 

15 le corps de forme g£n£ralement allong4e est bloquS 
k l'inte>ieur du corps & manchon. 

La description qui suit, donn£e uniquement 
£ titre d'exemple non limitatif, fera apparaitre 
d'autres ca ract e>i st i ques et avantages de la pr4sente 

20 invention, en faisant r£f£rence aux dessins, dans 
lesquels : 

la figure 1, £ laquelle on s'est d6j£ 
reporte" dans I ' i nt rodu ct i on de la prgsente 
description, illustre un dispositif de r£glage d'apres 
25 la technique connue, et 

- les figures 2 et 3 illustrent la structure 
du dispositif de r^glage d'apres I'invention, dans 
deux conditions de f one t i onnement diff£rentes. 

Sur les figures 2 et 3, les memes 
30 references 1, 4 et F ont dte* utilises pour indiquer 
le cSble, I'glSment de centrage et la fourche d€j& 
mentionn4s dans la description relative £ la figure 
1. 

Sur les figures 2 et 3, on a indique* par 
35 la r6fe>ence 10 un corps de forme ge* n6 r a I erne n t 
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allong£e relit d une extrtmitt du cSble 1 et insert 
& L'inttrieur de l'4l£ment de centrage 4 et de 
L'extrtmitt Libre de la fourche F, dans une 
disposition pratiquement analogue £ celle du corps 
5 2 de la figure 1. 

La partie co r respondent au filetage 3 
qui termine Le corps 2 situt & I'oppost du cSble 
1 est constitute, dans le dispositif dtcrit par 
La prtsente invention, par une denture, portant 
10 la rtftrence 11, situte d I'extrtmitt du. corps 10, 

La denture 11 peut tgalement avoir La 
forme d'un filet htlicoidal. En rtgle gtntrale, 
en utilisant Le mot "denture" lorsquMl est fait 
rtftrence aux figures 2 et 3, on a voulu indiquer 
15 que le corps 10 du dispositif de L'invention prtsente 
(pour des motifs qui se rtvtleront plus clairs dans 
La suite du texte) des nervures ou des sculptures 
supe r f i c i e I Les d'une profondeur ou d'une hauteur 
gtntralement suptrieures h celle d'un filetage, 
20 tel que le filetage 3 si tug sur le corps 2 de la 
figure 1 qui permet Le vissage de L'^crou 5 et du 
contre-^crou 6. 

La rtftrence 12 indique un corps h manchon 
calt sur Le corps 10. L'extrtmitt opposte h La denture 
25 11 du corps du manchon 12, appuie contre I'tltment 
de centrage 4 et est munie d'une bride ptriphtrique 
13. A I'autre extrtmitt, c'est-S-dire L 9 ext r£mi t £ 
orientte vers La denture 11, le corps S manchon 
12 est divist en plusieurs griffes souples 14 (deux 
30 dans I'exemple illustrg). Sur sa partie orients 
vers I'intSrieur du corps h manchon 12, chacune 
des griffes est munie d'une denture 15 cor respondant 
h la denture 11 terminant Le corps allonge 10. 

On peut obtenir les ca ract 6r i st i ques 
35 ntcessaires de malltabilitt tlastique pour Les griffes 
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14 en fabriquant le corps £ manchon 12 en un seuL 
morceau de mat€riau plastique estamp$. Un mat^riau 
analogue peut §tre utilise pour r^aliser Le corps 
allong£ 11. 

La structure du corps £ manchon 12 est 
done telle que, lorsque les griffes 14 sont en 
position de fermeture, c'est-£-dire dans la position 
illustr£e £ la figure 2, la denture 15 coopere avec 
la denture 11, bloquant ainsi le corps allong4 10 
£ I'int^rieur du manchon 12. Les griffes 14 peuvent 
cependant §tre £cart£es, comme cela est 
sch£mat iquement illustr£ £ La figure 3, £cartant 
alors la denture 15 de la denture 11 et permettant 
le dSplacement axial du corps allong£ 10 £ LMntSrieur 
du manchon 12. 

La r6f 6rence 16 indique un corps £ anneau 
de pr£f£rence r£alis£ £galement en mat6riau plastique, 
cal£ de f apon £ pouvoir coulisser sur Le manchon 
12. A son extr§mit# orients vers les griffes 14, 
I'anneau 16 est muni d'une bride 17, pratiquement 
identique £ la bride 13 du manchon 12. 

Entre les brides 13 et 17 agit un ressort 
hSlicoidal 18 qui a pour fonction de pousser le 
corps £ anneau 16 vers les extr£mit£s libres des 
griffes 14, de fapon Plastique. 

Le mouvement du corps 4 £ anneau 16 provoqu£ 
par le ressort 18 est contrecarr6 par des saillies 
£ dents 19 dont chaque griffe 14 est munie sur sa 
partie orientSe vers L'ext6rieur du corps £ manchon 
12. Chacune de ces saillies constitue un Sl£ment 
d'arrit qui empiche le corps £ anneau 16 de sortir 
du corps £ manchon 12. 

LorsquMl se trouve en position d'appui 
contre les saillies dent£es 19, le corps £ anneau 
16 enserre les griffes 14, en les pressant contre 
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le corps allonge 10, qui se trouve ainsi bloque 
par rapport au corps A manchon 12. 

Par contre, Lorsque Le corps 3 anneau 
16 est pousse vers la bride 13, comprimant ainsi 
5 le ressort 18, comme cela est s ch$mat i quement illustre 
£ la figure 3, Les griffes 14 sont Libres, et peuvent 
alors §tre Scartees, ce qui Les £loigne du corps 
allonge 10. Dans de telles conditions, facilement 
realisables par un operateur au moment du montage 

10 de La commande flexible, on peut faire coulisser 
Le corps allonge 10 Librement h I'interieur du corps 
& manchon 12, afin de regLer la tension de 
f onct i onnement de La commande m§me. 

Lorsque La tension de f onct i onnement desiree 

15 est obtenue, on peut de nouveau Laisser le corps 
& anneau 16 Libre de coulisser sur Le corps 2 manchon 
12, sous (.'action du ressort 18. Du fait qu 1 i L avance 
vers Les saillies dent£es 19, le corps & anneau 
16 met de nouveau les griffes 14 en position de 

20 serrage sur Le corps allonge 10, ce qui fait que 
La denture 15 est de nouveau en prise avec La denture 
11 . 

Dans ces conditions, Le corps allonge 
10 et le corps & manchon 12 sont done fixes L'un 

25 par rapport d L'autre, ce qui fait qu'une action 
de traction exercSe sur Le cSble 11, et par consequent 
sur le corps allonge 10, se transmet de la m§me 
fagon au corps h manchon 12, qui appuie sur l'4l£ment 
de centrage 4 et est done en mesure de transferer 

30 cette action de traction sur la fourche F. 

La profondeur des dentures 11 et 15 est 
congue de telle sorte que la liaison qui s'£tablit 
entre les corps 10 et 12 soit solide, de facon h 
resister aux so I L i c i t at i ons de glissement relatif 

35 Liees & I ' ut i L i sa t i on du dispositif de L'invention 
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pour ta commande flexible de I'embrayage £ friction 
d'une voiture. 

Lorsque, apr£s une utilisation proLong£e, 
il devient n^cessaire de r£gler la tension de 
5 f onct ionnement de la commande, le corps h anneau 
peut §tre de nouveau pouss£ vers la bride 13, en 
exerpant une force contraire & celle exerc£e par 
le ressort 18, de fa?on h remettre le dispositif 
dans l'6tat illustr6 & la figure 3, ou La tension 

10 de f onct ionnement de la commande peut §tre r£gl£e 
avec precision, en faisant coulisser le corps allongS 
10 h l f int£rieur du corps £ manchon 12. Lorsque 
le rSglage d#sir£ a St4 obtenu, le corps i anneau 
16 peut §tre relSchS, de fagon & r£tablir l f #tat 

15 de liaison solide illustrS 2 la figure 2. 

Un autre d£ve Loppement avantageux de la 
prSsente invention pr£voit que l'extr§mit6 libre 
du corps allong£ 10 pr6sente une forme d'accrochage, 
tel qu'un trou 20, qui permette de coupler au corps 

20 allonge 10, un dispositif dynamom£ t r i que (dont seul 
le crochet d'attache D est illustrG s ch£ma t i quement 
& la figure 3), dont le but est de mesurer avec 
precision la valeur de la tension de f on ct i onnement 
introduite dans la commande Lors de l*op£ration 

25 de r£glage. 

La description qui precede prouve que 
le dispositif de la prSsente invention permet de 
rSaliser, de fapon pa rt i cu I i erement simple et 
fonctionnelle, le r£glage de la tension de 

30 f onctionnement d'une commande d cable flexible, 
du type de celles couramment mont£es sur les 
automobiles pour contrSler le f onct i onnement de 
l f embrayage £ friction et de 1 1 a c c6 14 ra t eu r du 
v£hicule m§me. 

35 II est Evident que les effets de La pr£sente 
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invention s'6tendent aux modeles qui permettent 
d'obtenir les mimes rSsultats, en utiMsant Le m§me 
concept innovateur, et plus pa r t i cu L i e rement 3 ces 
modeles dans Lesquels Le mouvement du corps £ anneau 
5 16 sur le corps £ manchon 12 est command^ selon 
des criteres diffe>ents de ceux utilises dans 
I'exemple illustre (ressort helicoidal). Par exemple, 
le corps h anneau 16 et le corps £ manchon 12 pourront 
§tre munis, d'apres une solution entrant dans le 
10 cadre de la pr£sente invention, de nervures ou de 
filets h£licondaux rSalisant un couplage & vis 
feme lies h pas long . 



RE VEND I C AT IffiS 



1. Un dispositif pwr r£gler La tension 
de fonctionnement de commanded flexibles comprenant 
un cSble (1) dont une extr6nf$t4 est associSe a un 
corps de forme g#n£ ra Lementt allong£e (2, 10) 
susceptible d'etre relie a UJ organe mobile (F), 
caract#ris£ par le fait qu'il cwrend : 
- un corps a manchon (12) susceptible d'etre cal£ 
sur ledit corps de forme g£n£*ra lemen t allongge (10) 
et de coop^rer dans le rapport de transmission de 
pouss£e (4) avec ledit organe mobile (F), et 

des dispositifs ^'engagement (11, 14, 
15), interposes entre led"St corps de forme 
g#n4ralement allongge (10) et tedit corps a manchon 
(12), pouvant §tre commanded select i vement - entre 
une position d'ouverture (figure 3), dans laquelle 
on peut faire coulisser le cQrps a manchon (12), 
r£glant ainsi la tension de fonctionnement de la 
commande flexible, et une position de fermeture 
(figure 2), dans laquelle le corps de forme 
g£n£ralement allong£e (10) est bloqu6 a l'int6rieur 
du corps a manchon (12). 

2. Un dispositif sfcton la re vendi c a t i on 

1, caract6ris6 par le fait que ledit corps a manchon 
(12) comprend au moins un £l£ment a griffe (14) 
susceptible de cooplrer avec ledit corps de forme 
g#n#ralement allong£e (10) pour bloquer celui-ci 
par rapport au corps & manchon (12). 

3. Un dispositif seton la revendi cat i on 

2, caract£ris£ par le fait que ledit 6l6ment a griffe 
au moins (14) et Ledit corps de forme g£n£ralement 
allong£e (10) sont munis de formations de surface 
compL6mentai res (11, 15) susceptibles d'etre coupl^es 
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se* lect i vement entre elles, dans ladite position 
de fermeture. 

4. Un dispositif selon I'une quelconque 
des revendi ca t i ons 1 S 3, caracte>ise* par Le fait 
que Ledit corps d manchon (12) est muni de plusieurs 
griffes (14) souples, et caract4ris# par le fait 
que sur Ledit corps & manchon (12) est cal£, de 
fa?on h pouvoir coulisser, un corps annulaire 
(16) susceptible d'appuyer lesdites griffes (14) 
sur ledit corps de forme g6 n£ r a lement alLongte (10), 

5. Un dispositif selon la re vendi cat i on 

4, caract^rise* par le fait que lesdites griffes 
souples (14) pr^sentent des extr6mit£s libres 
respectives se faisant face, et ca r a c t e* r i se* par 
le fait que ledit corps annulaire (16) est mobile 
dans la direction desdites extre'mite's libres des 
griffes (14), pour presser lesdites griffes (14) 
sur ledit corps de forme g£n6ralement allong£e (10). 

6. Un dispositif selon la revendi cat i on 

5, caracte>ise" par le fait que, dans la disposition 
d'uti lisation, ledit corps & manchon (12) pr£sente 
une premiere extrgmite" (13) orients vers ledit 
organe mobile (F), et une seconde extre'mite' d^finie 
par Lesdites extre*mit#s libres des griffes (14), 
et caract§rise* par le fait qu'il existe des 
dispositifs e*lastiques (18) agissant entre ladite 
premiere extrSmite* (13) et ledit corps annulaire 
(16) pour pousser le corps annulaire (16) mime vers 
Les extr£mit4s libres des griffes (14). 

7. Un dispositif selon la re vendi cat i on 

6, caracte>ise* par le fait qu'au moins une desdites 
griffes (14) est munie d'une but6e (19) susceptible 
d'arreter Le mouvement du corps annulaire (16) 
provoque* par lesdits dispositifs e*lastiques (18). 

8. Un dispositif selon l'une quelconque 
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des revendi cations pr6c4dentes, utilisable avec 
un dispositif dynamom£t ri que (D) susceptible de 
relever l'intensit6 de la tension de f onct i onnement 
imprim^e & La commande, caracte>is6 par Le fait 
5 que Ledit corps de forme g£ne>alement allong4e (10) 
est muni d f une formation d'accrochage (20) pour 
ledit dispositif dynamom6t r i que (D). 
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